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ОТЗЫВ

на автореферат диссертации Хрякова Кирилла Станиславовича на тему: 
“Повышение устойчивости скоростных безрельсовых транспортных 

средств при прохождении кривых малого радиуса”,
представленной на соискание учёной степени кандидата технических наук 
по специальности 05.02.02 “Машиноведение, системы приводов и детали

машин ”.

Одним из основных критериев безопасности скоростных транспортных 
средств является курсовая устойчивость при прохождении кривых малого 
радиуса. Известные методы и технические решения обеспечивают 
устойчивость скоростного транспортного средства в кривых при скоростях 
движения не превышающих 200 км/час и не учитывают влияние вибраций 
аэродинамических элементов, возникающих в реальных условиях 
эксплуатации, в частности, при активном управлении их аэродинамическими 
элементами. Поэтому задача повышения курсовой устойчивости и 
улучшения управляемости скоростных безрельсовых транспортных средств 
за счёт активного управления их аэродинамическими элементами при 
прохождении кривых малого радиуса является актуальной.

В диссертационной работе Хрякова Кирилла Станиславовича эта 
задача решена на основании анализа факторов, влияющих на устойчивость и 
управляемость скоростных транспортных средств; анализа влияния 
прижимной аэродинамической силы на устойчивость скоростного 
транспортного средства в кривой малого радиуса; исследования резонансных 
явлений в конструкции аэродинамических элементов скоростных 
транспортных средств; экспериментальных исследований вибраций 
аэродинамических элементов скоростных транспортных средств; разработки 
способа и системы обеспечения устойчивости скоростных безрельсовых 
транспортных средств, оборудованных аэродинамическими элементами, 
генерирующими прижимную силу.

Представляют интерес разработанная автором математическая модель 
движения скоростного транспортного средства, учитывающая вибрацию 
аэродинамических элементов, и проверка её адекватности путём сравнения 
результатов моделирования с экспериментальными данными. Положения
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диссертации служат теоретическим обоснованием работы системы 
обеспечения устойчивости и улучшения управляемости скоростных 
безрельсовых транспортных средств при прохождении кривых малого 
радиуса путём непрерывного сравнения реального угла поворота руля 
транспортного средства с теоретическим углом поворота, необходимым и 
достаточным для прохождения кривой в конкретных условиях. 
Теоретическая обоснованность работы не вызывает сомнений и 
предопределяет её научную полезность.

Практическая ценность работы заключается в увеличении скорости 
прохождения кривых малого радиуса скоростными транспортными 
средствами без потери устойчивости, повышении безопасности и комфорта 
езды на скоростных транспортных средствах.

Научные исследования, выполненные в работе, отличаются большой 
практической направленностью.

С учетом актуальности, научной новизны и практической ценности 
диссертационная работа Хрякова Кирилла Станиславовича представляет 
законченную научно-исследовательскую работу, удовлетворяющую тре­
бованиям, предъявляемым ВАК к кандидатским диссертациям, а ее автор 
заслуживает присвоения ему ученой степени кандидата технических наук.
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